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1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ,,Wymagania Ogolne” odnosi si¢ do wymagan
technicznych dotyczgcych wykonania 1 odbioru robét, ktére zostaly wykonane w
ramach zadania pod nazwg: Budowa linii kablowej oswietlenia drogowego w
miejscowosci Brusy - Kosobudy; gm. Brusy

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje Techniczng Wymagania Ogdlne jest stosowana jako dokument

W postepowaniu przetargowym. Nalezy jg stosowaé $cisle w powigzaniu ze
Specyfikacjami Technicznymi dotyczacymi poszczegdlnych rodzajéw robot
wykonywanych przy realizacji zadania, projektami budowlanymi oraz
przedmiarami robot.

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczng

W zakres realizacji niniejszego kontraktu wchodzi wykonanie n/w robot

budowlano-montazowych: Budowa linii kablowej oswietlenia drogowego w
miejscowosci Brusy — Kosobudy, gm. Brusy

1.4 Niektore okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym

przypadku nastepujaco:

1.4.1

1.4.2

1.4.3

1.4.4

1.4.5

1.4.6

Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni,
przeznaczony dla ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony,

Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow
oraz ruchu pieszych wraz z wszystkimi urzadzeniami technicznymi
zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu,

Jezdnia — czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow,

Dziennik budowy — opatrzony pieczecia Zamawiajacego zeszyt, z
ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w
czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych
odbiorow robot, przekazywania i innej korespondencji technicznej pomiedzy
inspektorem, wykonawcg i projektantem,

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach
realizacji kontraktu,

Laboratorium —  laboratorium  badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb
zwigzanych z oceng jakosci materialdw oraz robot,
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1.4.7 Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ — zgodnos¢ wykonywanych robot z
dopuszczonymi tolerancjami, jesli przedziatl tolerancji nie zostat okreslony —
z przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju rob6ét budowlanych

1.4.8 Projektant — uprawniona osoba fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowej

1.4.9 Aprobata techniczna - dokument potwierdzajagcy pozytywng ocene
techniczng wyrobu stwierdzajgcego przydatnos¢ do stosowania w
okreslonych warunkach, wydany przez jednostke upowazniong do udzielania
aprobat technicznych; spis jednostek aprobujgcych zestawiony jest w
Rozporzadzeniu Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 19
grudnia 1994r. W sprawie aprobat i kryteriow technicznych dotyczacych
wyrobow budowlanych ( Dz. U. Nr 10 z dnia 8 lutego 1995r. Poz. 48,
rozdzial 2 ). Jesli chodzi o Europejskie aprobaty techniczne lista jednostek
upowaznionych do ich wydawania jest wspomniana w Dyrektywie Rady o
produktach budowlanych z roku 1989 ( informacja, Komisja Europejska, DG
Enterprise, Bruksela),

1.4.10 Certyfikat zgodnosci — dokument wydany zgodnie z zasadami systemu
certyfikacji wykazujacy, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz
nalezycie zidentyfikowano wyrob, proces lub ustuga sa zgodne z okreslong
normg lub innymi dokumentami normatywnymi w odniesieniu do wyrobow
dopuszczonych do obrotu i stosowania. W budownictwie ( zgodnie z Ustawg
z dnia 7 lipca 1994r. Prawo Budowlane, art. 10) certyfikat zgodnosci
wykazuje, ze zapewniono zgodno$¢ wyrobu z PN lub aprobate techniczng (
w wypadku wyrobow, dla ktérych nie ustalono PN),

1.4.11 Znak zgodnos$ci - zastrzezony znak nadawany lub stosowany zgodnie z
zasadami systemu certyfikacji, wykazujacy, ze zapewniono odpowiedni
stopien zaufania iz dany wyrob, proces lub ustuga sg zgodne z okreslong
normg lub dokumentem normatywnym,

1.4.12 Materialy — wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robdt zgodnie z
dokumentacja projektowg i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane
przez inspektora.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich
zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowsa, Specyfikacjami Technicznymi,
poleceniami Inspektora Nadzoru i umowa.

Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Warunkach Umowy przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz z wszystkimi wymaganiami, uzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢, Dziennik Budowy i Ksigge
Obmiaru robdt oraz jeden egzemplarz Dokumentacji Projektowe;.

Jezeli w trakcie wykonywania robot okaze si¢ koniecznym uzupelnienie
Dokumentacji Projektowej przekazanej przez Zamawiajgcego, Wykonawca
sporzadzi brakujace rysunki i ST na wlasny koszt i przedtozy je projektantowi do
zatwierdzenia.
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Dokumentacja projektowa i powykonawcza
a)Dokumentacja Projektowa zalaczona do Dokumentéw Przetargowych,
b)Dokumentacja Projektowa — Projekt Budowlany bedacy w posiadaniu

Zamawiajgcego (do wgladu).
c¢)Wykonawca w ramach Ceny Kontraktowej winien opracowa¢ dokumentacje

powykonawczg calosci wykonywanych robo6t, w tym réwniez:

- dokumentacj¢ geodezyjng ( + szkice polowe),

- instrukcj¢ obstugi i konserwacji na tyle szczegdtowe, aby umozliwiaty
zamawiajgcemu obstuge 1 konserwacje, obiektow oraz zamontowanych
urzadzen

Dokumentacja powykonawcza powinna zawiera¢ wszelkie zmiany w stosunku
do projektu wynikte w trakcie realizacji robo6t

1.6 Zabezpieczenie terenu budowy w robotach prowadzonych ,,pod ruchem”

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania porzadku na terenie budowy
w okresie realizacji Umowy, az do zakonczenia i odbioru koncowego robot

Przed przystgpieniem do roboét Wykonawca przedstawi Inspektorowi
Nadzoru do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim Zarzadem Drogi i
organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacj¢ ruchu i zabezpieczenia
robot w okresie trwania budowy w czasie wykonywania robdt Wykonawca
dostarczy, zainstaluje i bedzie obshugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, S$wiatla ostrzegawcze, sygnaly itp.
zapewniajac W ten sposob bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych. Wykonawca
zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapdr i znakéw dla
ktérych jest to nieodzowne ze wzgleddéw bezpieczenstwa.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i
przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w cene umowng. Wykonawca ma obowigzek
zna¢ i stosowa¢ w czasie robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

1.7 Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyskal od
odpowiednich wladz bedacych wilascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia powiadomi bezzwlocznie zainteresowane wladze
1 Inspektora Nadzoru i za nie odpowiada.

1.8 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow
dotyczacych BHP.

1.9 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow
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Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez
wladze centralne i inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob
zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za ich przestrzeganie w
trakcie prowadzenia robot.

2. MATERIALY

Materialy, elementy i urzadzenia przeznaczone do robdt powinny
odpowiada¢ odpowiednim standardom lub odpowiada¢ wymoga Aprobaty
Technicznej potwierdzonej Certyfikatem Zgodnosci wydanym przez Instytut
Techniki Budowlanej badz tez przez Instytut Badawczy Drég i Mostow w
Warszawie lub tez innej jednostki uprawnionej lub zatwierdzonej przez Rzad
Polski do wydawania certyfikatoéw materialowych w Polsce.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladane materialy do czasu gdy
beda uzyte do robdt byly zabezpieczone przed uszkodzeniami mechanicznymi,
zabrudzeniem i byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

2.1 Zrédta pozyskania materiatow

Co najmniej na tydzien przed zaplanowanym wykorzystaniem
jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawi
szczegolowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materialéw i odpowiednie $wiadectwa
badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora.

Zatwierdzenie pewnych materiatow z danego zrédla nie oznacza
automatycznie, Ze wszystkie materiaty z danego Zrodla uzyskaja
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan, w celu
udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrédia w sposob
ciggly speiniaja wymagania — Specyfikacji Technicznych w czasie postepu
robot.

2.2 Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych
wladz na pozyskanie materialdw z jakichkolwiek zrédet miejscowych
wlgczajagc w to Zrodta wskazane przez Zamawiajacego jest zobowigzany
dostarczy¢ Inspektorowi wymagane dokumenty przed rozpoczgciem
eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty
z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode
wydobycia i selekcji do zatwierdzenia. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢
za spelnienie wymagan iloSciowych 1 jakosciowych materialow z
jakiegokolwiek zrodta. Wykonawca poniesie wszelkie koszty a w tym: oplaty,
wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem
materiatdw do wykonania robot. Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu
wykopow, ukopoéw i miejsc pozyskania piasku i zwiru bgdg formowane w
haldy i wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu przy
ukonczeniu robdt. Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na
terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w kontrakcie begda
wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan
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kontraktu lub wskazan inspektora nadzoru. Eksploatacja zrodetl materiatow
bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym
obszarze.

2.3 Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom ST

Materialty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg si¢ nie
zbadane lub nie zaakceptowane materialty, Wykonawca wykonuje na wlasne
ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaplaceniem.

2.4 Przechowywanie i sktadowanie materiatlow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane materialy do czasu, gdy
beda one potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem
zachowaly swojg jako$¢ i wilasciwosci i byly dostepne do kontroli przez
Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w
obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inwestorem lub poza
terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.

2.5 Wariantowe stosowanie materialdow

Jesli Dokumentacja Projektowa Ilub ST przewiduja mozliwosé
wariantowego zastosowania rodzaju materialdbw w wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 2
tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to
wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Inspektora

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu ktory
nie spowoduje nie korzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét.
Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w
ST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora.
Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot
zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i
wskazaniach Inspektora w terenie przewidzianym Kontraktem. Sprzet bedacy
wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Zgodny z normami ochrony srodowiska
i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Jakikolwiek sprzet, maszyny,
urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw Kontraktu
zostanie przez Inspektora zdyskwalifikowany 1 niedopuszczony do
wykonywania roboét.
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4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich s$rodkow
transportu, ktére nie wplyna nie korzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i
wlasciwosci przewozonych materialéw oraz stan drog (Iadowych i wodnych).
Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z
zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST. Pryz ruchu na
drogach publicznych pojazdy beda, spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
Kontraktu na polecenie Inspektora bedg usuniete z terenu budowy.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach oraz dojazdach do
terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot, zgodnie z
Kontraktem, oraz za jako$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét,
za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST, PZJ oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za
dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw
robot zgodnie z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej lub przekazanymi na pisSmie przez Inspektora. Nastepstwa
jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang poniesione przez Wykonawce. Sprawdzenie
wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé, Polecenia Inspektora beda
wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez .Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe
z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do
aprobaty Inspektora programu zapewnienia jako$ci, w ktérym przedstawi on
zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantujace wykonanie rob6t zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawieraé:

czes¢ ogdlng opisujacy:
- organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposéb
prowadzenia robét,
- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot, bhp,
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- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie
praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowosé,

wykonania poszczegolnych elementéw robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej, kontroli
sterowania jakoscia,

- wykonywanych robdét,

- wyposazenie w sprz¢t i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis
laboratorium wlasnego lub laboratorium, ktéremu. Wykonawca zamierza
zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz form¢ gromadzenia wynikdw badan laboratoryjnych, zapis
pomiaréw, nastaw mechanizméw sterujagcych a takze wycigganych
wnioskow.

czes¢ szczegdlowa: opisujgca kazdy asortyment robot

6.2 Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i
wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jakos¢ robot. Wykonawca jest
odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jako$¢ zastosowanych jakosci
materiatéw. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos$é sa
okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam
okreslone, Inspektor ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié
wykonanie robét zgodnie z Kontraktem. Wykonawca dostarczy Inspektorowi
swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg
wazng legalizacje i odpowiadaja wymaganiom norm okre$lajgcych procedury
badan.

6.3 Badania 1 pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami
norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania
wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan,
Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania. Wykonawca przedstawi na pismie
ich wyniki do akceptacji Inspektora.

6.4 Badania prowadzone przez Inspektora

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest
do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatdéw u zrodta ich
wytwarzania, 1 zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc, ze strony
Wykonawcy i producenta materialow.

6.5 Atesty jakosci materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badan Jakosci materiatow przez Wykonawce, Inspektor
moze dopusci¢ do uzycia materialy posiadajgce atest producenta stwierdzajacy ich
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petng zgodno$¢ z warunkami podanymi w ST. W przypadku materialéw, dla
ktorych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do Robdét bedzie
posiada¢ atest okreslajacy w sposob jednoznaczny Jej cechy. Produkty
przemystowe bedg posiada¢ atesty wydane przez producenta poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan
bedg dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi. Materialy posiadajace atesty a
urzgdzenia - wazne legalizacje mogg by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli
zostanie stwierdzona niezgodno$¢ ich wilasciwosci z ST to takie materiaty i
urzadzenia zostang odrzucone.

6.6 Dokumenty budowy

Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym
Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu
budowy do kofica okresu rozliczeniowego. Odpowiedzialnos$¢ za prowadzenie
Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy. Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i
beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz
technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania,
podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem Jej imienia i nazwiska
oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwalg technika,
w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty b¢da oznaczone
kolejnym numerem zalgcznika 1 opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i
Inspektora Nadzoru. Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane
do Dziennika Budowy bedg przedtozone Inspektorowi do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania
polecen Wykonawcy robot

Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych powyzej
nastepujgce dokumenty:
- pozwolenie na realizacje¢ zadania budowlanego,
- protokoty przekazania terenu budowy,
- umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
- protokoty odbioru robot,
- protokoty z narad i ustalen,
- korespondencje na budowie.

Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze
dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajgcego.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robot
zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w
wycenionym przedmiarze robdt, obmiaru robot dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inspektora. Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiegi
Obmiaru.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materialéw

Dhugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi
beda obmierzone zgodnie z zasadami podanymi Ww poszczeg6lnych
Specyfikacjach Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.
Jezeli urzadzenia te lub sprz¢t wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe
bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania
robot.

7.4. Czas przeprowadzania obmiaru.

Obmiary bedg przeprowadzane przed czgsciowym lub koncowym odbiorem
robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany
Wykonawcy robot. Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich
wykonywania. Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich
zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda
wykonywane w sposdb zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych
powierzchni lub objetosci beda uzupetlnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Ksiggi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga
by¢ dotagczone w formie oddzielnego zalacznika do Ksiggi Obmiaru, ktérego
wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem.
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8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich Specyfikacji Technicznych, roboty
podlegaja nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Inspektora
Nadzoru przy udziale Wykonawcy:

a) odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbior czesei robot,

¢) odbiér koncowy robot,

8.2. Zakonczenie robot

Kiedy calo$¢ Robot zostanie zasadniczo ukonczona i przejdzie zadowalajgco
proby koncowe przewidziane Kontraktem, Wykonawca zawiadamia o tym
Inwestora, ktéry wyznacza termin odbioru koncowego. Odbiory czesci robot
przeprowadzane bedg przez Inspektora Nadzoru w porozumieniu z Inwestorem.

8.5. Dokumenty do odbioru robot

Podstawowym dokumentem do dokonania przejecia robdt jest protokot
odbioru koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowa¢ nastepujace dokumenty:

— Projekt Budowlany

— Dokumentacje powykonawczg z naniesionymi zmianami i z
aktualnymi uzgodnieniami,

— Dzienniki Budowy i Ksiggi Obmiaru,

— wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen
laboratoryjnych zgodne z ST i PZJ, atesty jakosciowe
wbudowanych materiatéw i urzadzen,

— dokumentacj¢ geodezyjng powykonawcza inwentaryzacyjng

— wyniki badan i pomiar6w elektrycznych,

— inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

Sprawozdanie techniczne bgdzie zawierac:
— zakres i lokalizacje wykonywanych robot,
— wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji
Projektowej przekazanej przez Zamawiajacego,
— uwagi dotyczace warunkow realizacji robot,
— date rozpoczgcia i zakonczenia robot,

W przypadku  gdy, wedlug  komisji, roboty pod  wzgledem
przygotowania dokumentacyjnego nic beda gotowe do odbioru, komisja w
porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce
bedgce stawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin
wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupehiajacych wyznaczy komisja.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia ogdlne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce
za jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji przedmiaru robot. Cena
jednostkowa pozycji bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania i
badania sktadajgce si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty.

Cena jednostkowa pozycji bedzie obejmowac:

robocizne bezposrednia,

wartos$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu

wartos$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi, (sprowadzenie
sprzetu na teren budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku
pracy),

koszty posrednie, w skiad ktorych wchodza: place personelu i
kierownictwa budowy, pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty
urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii
i wody, budowa drog dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowana
robdt, wydatki dotyczace bhp. ustugi obce na rzecz budowy, oplaty za
dzierzawe placow, badania dotyczace wykonanych robot, ubezpieczenia
oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy,

zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu
innych wydatkdw mogacych wystgpi¢ w czasie realizacji Robdt w
okresie gwarancyjnym (Okresie Zglaszania Wad),

podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Do cen
jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w
wycenionym przedmiarze robdt jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢ zadania
dodatkowej zaptaty za wykonanie robdt objetych ta pozycja kosztorysowa.
Koszty zajecia pasa drogowego ponosi wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Specyfikacje Techniczne w roznych miejscach powoluja si¢ na Polskie
Normy (PN), przepisy branzowe, instrukcje. Nalezy je traktowa¢ jako integralng
czes$é i nalezy je czytaé tacznie z projektami budowlanymi, przedmiarami robot i
specyfikacjami, jak gdyby tam one wystepowaly. Rozumie si¢, iz Wykonawca

jest w

pelni zaznajomiony z ich zawartoscia i wymaganiami. Roboty beda

wykonywane w bezpieczny sposob, scisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN)
lub odpowiednimi normami UE.
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SECYFIKACJA TECHNICZNA

ROBOTY ELEKTRYCZNE
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg roboty elektryczne,
ktore zostang wykonane w ramach zadania pod nazwa: Budowa linii kablowej
o$wietlenia drogowego w miejscowosci Brusy - Kosobudy, Gmina Brusy

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robot objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza budowy linii kablowe;j
o$wietlenia drogowego.
Linia kablowa o$wietleniowa — o tacznej dig. 1918 m (trasa 1654 m).

1.4 Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi normami. Przepisami Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych i
ST "Wymagania ogblne."

Linia kablowa - kabel wielozytowy lub wigzka kabli jednozylowych w ukladzie
wielofazowym albo kilka kabli jedno- Iub wielozylowych potaczonych
rownolegle, tacznie z osprzetem, utozone na wspolnej trasie i faczace zaciski
tych samych dwéch urzadzen elektrycznych jedno- lub wielofazowych.

Trasa kablowa - pas terenu, w ktérym ulozone sg jedna lub wigcej linii
kablowe;.

Napiecie znamionowe linii - napigcie migdzy przewodowe, na ktore linia
kablowa zostata zbudowana.

Osprzet linii kablowej - zbior elementow przeznaczonych do laczenia
rozgalteziania lub zakonczenia kabli.

Oslona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem luku elektrycznego.

Przykrycie - folia utozona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznym
uszkodzeniem od gory.

Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym jakakolwiek
cze$¢ rzutu poziomego linii kablowej przecina lub pokrywa jakakolwiek czes¢
rzutu poziomego innej kablowej lub innego urzadzenia podziemnego.
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Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej w ktérym odleglos¢ miedzy
linig kablowa, urzgdzeniem podziemnym lub droga komunikacyjng itp. Jest
mniejsza niz odlegto$¢ dopuszczalna dla danych warunkéw ukfadania bez
stosowania przegrod lub oston zabezpieczajacych w ktérych nie wystepuje
skrzyzowanie.

Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju okraglym przeznaczona do ochrony
kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi chemicznymi i dzialaniem tuku
elektrycznego.

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czgsci przewodzacych,
dostepnych w przypadku pojawienia si¢ na nich napigcia w warunkach
zakléceniowych.

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, zgodno$¢
z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru, Ogélne
wymagania dotyczace robot podano w ST Wymagania ogélne."

2. MATERIALY

W materialach przetargowych podano typy urzadzen i materialow
wylacznie w celu okreSlenia oczekiwan Inwestora, co do parametrow
technicznych. Wykonawca moze zastosowa¢ urzadzenia 1 materialy o
charakterystykach nie gorszych niz podane jako przykladowe. Ogolne
wymagania dotyczace materiatow podano w ST Wymagania ogdlne.

Kable

Przy budowie linii kablowych nowych nalezy stosowa¢ kable typu NAYY-
J 0 przekroju 4x35mm? - zgodne z dokumentacja projektowa. Przekroj zyt kabli
powinien by¢ dobrany w zaleznosci od dopuszczalnego spadku napiecia i
dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przez prady robocze i zwarciowe
wedlug zarzadzenia MGIE oraz powinien spelnia¢ wymagania skutecznosci
zerowania w instalacjach zerowanych wg zarzadzenia Ministra Przemyshu.
Bebny z kablami nalezy przechowywaé w pomieszczeniach pokrytych dachem,
na utwardzonym podlozu.

Piasek
Pasek do ukladania kabli w gruncie powinien odpowiada¢ wymaganiom

BN 87/6774-04

Folia

Folie nalezy stosowa¢ do ochrony kabli przed uszkodzeniami
mechanicznymi. Zaleca si¢ stosowanie folii kalandrowanej z uplastycznionego
PCW o grubosci od 0,4-0,6 mm gat. 1. Dla ochrony kabli o napigciu
znamionowym do 1 kV nalezy stosowa¢ foli¢ koloru niebieskiego. Szerokos¢

str. 18



folii powinna by¢ taka, aby przykrywata utozone kable lecz nie wezsza niz 0,25
m. Folia powinna spelnia¢ wymagania BN-68/6353-03.

Przepusty kablowe

Przepusty kablowe powinny by¢ wykonane z materialdéw nie palnych z
tworzyw sztucznych lub stali wytrzymalych mechanicznie, chemicznie i
odpornych na dziatanie tuku elektrycznego.

Rury uzywane na przepusty powinny by¢ dostatecznie wytrzymale na
dzialanie sit $ciskajacych, z Jakimi nalezy liczy¢ si¢ w miejscu ich ulozenia.
Whnetrza Scianek powinny by¢ gladkie lub powleczone warstwa wygladzajaca
ich powierzchnie, dla ufatwienia przesuwania si¢ kabli. Zaleca si¢ stosowanie na
przepusty kablowe rur z polichlorku winylu (PCW) o srednicy wewnetrznej nie
mniejszej niz 50 mm dla kabli do 1 kV. Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom
normy FN- 80/89205.

Fundament

Fundament prefabrykowany z betonu kl. C25/30, wys. 1500mm, szer.
300x300mm, z otworami do wyprow. kabli stupa oswietleniowego
Uwaga: rozstaw i $rednice srub mocujacych w fundamencie nalezy sprawdzi¢
przed zamdéwieniem wzgledem otwordéw technologicznych podstawy stupa
stalowego.

Shup stalowy
Stupy stalowe, ocynkowane ogniowo zewnatrz i wewnatrz - zgodnie z

wymogami normy PN-EN ISO 1461:2000, okragle, zbiezne, o dlugosci 9m,
grubo$¢ blachy 4 mm z prefabrykowanym fundamentem o dig. 1,5m.

Wysiegniki
Wysiegniki stalowe ocynkowane ogniowo zewnatrz i wewnatrz,
Jednoramienne.
Ksztalt i wyglad wysiggnika jednoramiennego (jednoramienny: 1,0m/0° -
szt.1) dla oprawy drogowej zaprojektowanej do tego na rysunku ponize;j:
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Pozostate wysiggniki jednoramienne: 1,5m/10° o ilosci 41 szt. oraz dwuramienny:
1,5m/10° - 1,0m/0° o ilosci 2 szt. — zastosowac tego samego producenta.

UWAGA: stup i wysiegnik pomalowany pod kolor oprawy

Oprawy oswietlenia drogowego

Przystosowane do w/w wysiegnikow i stupow. Typu LED.

Parametry techniczne oprawy oSwietlenia drogowego
Oprawa 48 LEDS 700mA 107W 5102 NW H=9m I=1,5m n=10° - 23 szt.

Budowa oprawy — dwukomorowa (otwarcie komory osprzetu nie powoduje
rozszczelnienia komory optycznej)

Materiat korpusu — Odlew aluminium

Gwarancja min. Slat — zalecana 7lat

Materiat klosza — Szklo hartowane ptaskie

Stopien odpornosci klosza na uderzenia mechaniczne — IK0S8

Szczelno$¢ komory optycznej — [IP66

Szczelnos$¢ komory elektrycznej — IP66

Montaz na wysiegniku lub stupie o $rednicy ©48-60mm

Oprawa wyposazona w uniwersalny uchwyt pozwalajacy na montaz zaréwno na
wysiggniku jak i bezposrednio na stupie, a takze pozwalajacy na zmiang¢ kata nachylenia
oprawy w zakresie 0-10° (montaz bezposredni) lub 0-15° (montaz na wysiggniku)
Znamionowe napigcie pracy — 230V/50Hz

Moc maksymalna uwzgledniajace wszystkie straty — 110W

Ochrona przed przepigciami — 10kV

Uktad zasilajagcy umozliwiajacy sterowanie sygnatem 1-10V lub DALI oraz
pozwalajgce na wprowadzenie 5-ciu pozioméw redukcji mocy

Uklady zasilajgce pozwalajg na wyposazenie oprawy w inteligentne systemy sterowania
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Minimalny strumien §wietlny zrodet — 2500Im

Zakres temperatury barwowej zrédet swiatta — 3900-4300K

Utrzymanie strumienia $wietlnego w czasie: 90% po 100 000h (zgodnie z IES LM-80 -

T™M-21)

Klasa ochronnosci elektrycznej: I lub 11

Oprawa posiada deklaracje zgodnosci WE i certyfikat akredytowanego osrodka

badawczego potwierdzajacy deklarowane zgodnosci, np. ENEC

Wartosci wskaznika udzialu $wiatla wysylanego ku gorze (ULOR) zgodne

z Rozporzadzeniem WE nr 245/2009

Dane fotometryczne oprawy zamieszczone w programie komputerowym pozwalajagcym

wykona¢ obliczenia parametréw oswietleniowych

W przypadku zastosowania rozwigzan zamiennych nalezy dostarczy¢ zrédlowe pliki

obliczeniowe

Ukltady zasilajace oprawe pozwalaja na utrzymanie statego w czasie strumienia

Swietlnego oprawy pozwalajac tym samym na redukcj¢ zuzycia energii

Budowa oprawy pozwala na szybkg wymiane ukladu optycznego oraz modutu

zasilajacego

- Sprawnos$¢ uktadu optycznego nie mniejsza niz podana ponize;j.

- Réznica danych fotometrycznych proponowanej oprawy réwnowaznej nie powinna
by¢ wigksza niz+ 5% w stosunku do podanych:

105° 105°
90° 900
r/v‘ \"x
© o W\ °
75 / \ 75
’, “'\
| \
mn “\ \ y ',él 60°
45 45°
400
500
0° 15° o 15° 30°
od/kim - 85%
CO-Ci80 =90 - (270
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Oprawa 40 LEDS 700mA 90W 5102 NW H=9m I=1,5m n=10° - 20 szt.:

Budowa oprawy - dwukomorowa (otwarcie komory osprzetu nie powoduje

rozszczelnienia komory optycznej)

Materiat korpusu — Odlew aluminium

Gwarancja min. 5lat — zalecana 7lat

Materiat klosza — Szkto hartowane ptaskie

Stopien odpornosci klosza na uderzenia mechaniczne — IK08

Szczelno$¢ komory optycznej — [P66

Szczelnos$é komory elektrycznej — IP66

Montaz na wysiggniku lub stupie o $rednicy ©¥48-60mm

Oprawa wyposazona w uniwersalny uchwyt pozwalajacy na montaz zaréwno na

wysiegniku jak i bezposrednio na stupie, a takze pozwalajacy na zmiang kgta nachylenia

oprawy w zakresie 0-10° (montaz bezposredni) lub 0-15° (montaz na wysiggniku)

Znamionowe napig¢cie pracy — 230V/50Hz

Moc¢ maksymalna uwzgledniajace wszystkie straty — 9SW

Ochrona przed przepigciami — 10kV

Uklad zasilajagcy umozliwiajacy sterowanie sygnalem 1-10V lub DALI oraz

pozwalajgce na wprowadzenie 5-ciu pozioméw redukcji mocy

Uklady zasilajace pozwalajg na wyposazenie oprawy w inteligentne systemy sterowania

Minimalny strumien $wietlny zroédet — 2500Im

Zakres temperatury barwowej zrodel swiatla — 3900-4300K

Utrzymanie strumienia swietlnego w czasie: 90% po 100 000h (zgodnie z IES LM-80 -

T™-21)

Klasa ochronnosci elektrycznej: I lub I1

Oprawa posiada deklaracje zgodnosci WE i certyfikat akredytowanego osrodka

badawczego potwierdzajacy deklarowane zgodnosci, np. ENEC

Wartosci wskaznika udzialu $wiatla wysytanego ku gorze (ULOR) zgodne

z Rozporzadzeniem WE nr 245/2009

Dane fotometryczne oprawy zamieszczone w programie komputerowym pozwalajgcym

wykona¢ obliczenia parametréw o$wietleniowych

W przypadku zastosowania rozwiazan zamiennych nalezy dostarczy¢ zrodtowe pliki

obliczeniowe

Uklady zasilajgce oprawe pozwalaja na utrzymanie stalego w czasie strumienia

$wietlnego oprawy pozwalajgc tym samym na redukcje zuzycia energii

Budowa oprawy pozwala na szybkg wymiang¢ uktadu optycznego oraz modutu

zasilajacego

- Sprawno$¢ uktadu optycznego nie mniejsza niz podana ponizej.

- Réznica danych fotometrycznych proponowanej oprawy réwnowaznej nie powinna
by¢ wieksza niz+ 5% w stosunku do podanych:
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105* 105°
Qe 90°
75° \ 75°
/ \
60° \ 4 ,'/‘ 60°
45° 45°
400
500
30° 5% o 5> Jo°
od/kim n= 85%

C0-Cigy =090 -C270

Oprawa 24 LEDS 700mA 55W 5119 NW H=9m I=1m n=0° - 3 szt.

Budowa oprawy — dwukomorowa (otwarcie komory osprzetu nie powoduje
rozszczelnienia komory optycznej)

Material korpusu — Odlew aluminium

Gwarancja min. 5lat — zalecana 7lat

Material klosza — Szklo hartowane ptaskie

Stopien odpornosci klosza na uderzenia mechaniczne — IK08

Szczelnos¢ komory optycznej — [P66

Szczelnos¢ komory elektrycznej — IP66

Montaz na wysiggniku lub stupie o srednicy @48-60mm

Oprawa wyposazona w uniwersalny uchwyt pozwalajgcy na montaz zardéwno na
wysiegniku jak i bezposrednio na stupie, a takze pozwalajacy na zmiane kata nachylenia
oprawy w zakresie 0-10° (montaz bezposredni) lub 0-15° (montaz na wysiegniku)
Znamionowe napigcie pracy — 230V/50Hz

Moc maksymalna uwzgledniajace wszystkie straty — 55W

Ochrona przed przepigciami — 10kV

Uklad zasilajacy umozliwiajacy sterowanie sygnatem 1-10V lub DALI oraz
pozwalajace na wprowadzenie 5-ciu poziomow redukcji mocy

Uklady zasilajace pozwalaja na wyposazenie oprawy w inteligentne systemy sterowania
Minimalny strumien $wietlny zrodet — 2500Im

Zakres temperatury barwowej zrodet swiatta — 3900-4300K

Utrzymanie strumienia $wietlnego w czasie: 90% po 100 000h (zgodnie z IES LM-80 -
T™M-21)

Klasa ochronnosci elektrycznej: I lub I1

Oprawa posiada deklaracj¢ zgodnosci WE i certyfikat akredytowanego osrodka
badawczego potwierdzajacy deklarowane zgodnosci, np. ENEC
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Wartosci wskaznika udzialu $wiatta wysylanego ku gorze (ULOR) zgodne

z Rozporzadzeniem WE nr 245/2009

Dane fotometryczne oprawy zamieszczone w programie komputerowym pozwalajacym

wykona¢ obliczenia parametréw oswietleniowych

W przypadku zastosowania rozwigzan zamiennych nalezy dostarczy¢ zrodlowe pliki

obliczeniowe

Uklady zasilajace oprawe pozwalajg na utrzymanie stalego w czasie strumienia

$wietlnego oprawy pozwalajac tym samym na redukcje zuzycia energii

Budowa oprawy pozwala na szybka wymian¢ ukladu optycznego oraz modutu

zasilajacego

- Sprawnos¢ uktadu optycznego nie mniejsza niz podana ponize;.

- Roznica danych fotometrycznych proponowanej oprawy rownowaznej nie powinna
by¢ wigksza niz+ 5% w stosunku do podanych:

105° 105°
90° 90°
75 e ) 5
60° 600
320
45° 45°
480
640
30° 152 0° 15° 30°
cd/klm n=82%
——(C0-C180 —(C90 - C270

e Diagram redukcji mocy w godzinach nocnych dla w/w opraw drogowych:

L1 L5
L4

L2

L3

15:00 tl t2 t3 t4 10:00
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tl 21:30 12 00 :00 t3: 02 :00 t4: 03:00

L1: 100 L2: 80 I3: 70 L4: 80 | B 100

Od momentu wiaczenia opraw do 21:30 - 100%
Od 21:30 do péinocy — 80%

Od péinocy do 2:00 — 70%

Od 2:00 do 3:00 — 80%

Od 3:00 do wylgczenia oprawy nad ranem 100%

Ksztalt i wyglad oprawy drogowej zaprojektowanej na ulicy zblizony do tego na
rysunku ponizej:

W 318mm

L 607mm

H1i 141mm

H2 113mm
3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace stosowania sprzgtu podano w ST ,,Wymagania
ogolne". Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inspektora. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu
ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakosé¢ wykonywanych, robot
zarOwno W miejscu tych robdt, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz w czasie transportu zatadunku i wyladunku materiatow,
sprzgtu itp. Liczba i wydajno$é powinna gwarantowa¢ wykonanie robot zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej ST i1 w terminie
przewidzianym kontraktem.

Podnosnik montazowy samochodowy PMH
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Spalinowy pograzasz uziomow
Ubijak spalinowy

Zespol pradotworczy

Zuraw samochodowy
Elektronarzedzia

Narzedzia monterskie

4. TRANSPORT

Transport zgodnie z warunkami ogdélnymi ST ,,Wymagania ogolne". Do
przewozu kabli i1 materialdw pomocniczych wskazane jest zastosowanie
samochodéw z napgedem terenowym z przyczepami dostosowanymi do przewozu
kabli oraz materiatow dtuzycowych Sprzet do transportu nalezy stosowac
zgodnie z technologig zalozong w Dokumentacji Projektowe;j.

Ciagnik kotowy

Przyczepa dluzycowa
Przyczepa do przewozenia kabli
Samochod dostawczy
Samochod skrzyniowy
Samochdd samowyladowczy

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne warunki wykonania robot

Ogoélne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST ,,Wymagania
ogllne", oraz w Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Robot
Budowlano - Montazowych Tom V Instalacje elektryczne.

5.1.1 Polgczenia elektryczne przewodow

— powierzchnie stykajgcych si¢ elementow toréw pragdowych oraz
przekladek i podktadek metalowych, przewodzacych prad, powinny by¢
doktadnie oczyszczone i wygltadzone.

— zanieczyszczone styki (zaciski aparatow, przewody i pokryte powtoka
metalowg ogniowg lub galwaniczng nalezy tylko zmywa¢ odczynnikami
chemicznymi i szlifowa¢ pasta polerska.

— powierzchnie zestykow nalezy zabezpieczy¢ przed korozjg wazeling
bezkwasowa.

— polaczenia nalezy wykona¢ spawaniem, srubami lub w inny sposob
okreslony w projekcie technicznym. Szyny o szerokosci wigkszej od 120
mm zaleca si¢ lgczy¢ przez spawanie.
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— $ruby, nakretki i podktadki stalowe powinny by¢ pokryte galwanicznie
warstwg metaliczng potaczenie przewidziane do umieszczenia w ziemi
zaleca si¢ wykonywaé za pomoca spawania. Wszelkie polgczenia
elektryczne w ziemi nalezy zabezpieczy¢ przed korozjg, np. przez
pokrycie lakierem bitumicznym lub owinigcie tasma.

5.1.2 Potaczenia elektryczne kabli i przewodow

zyly jednodrutowe mogg mie¢ zakonczenia:

— proste, nie wymagajace obrobki po zdjeciu izolacji, przylaczane do
zaciskow srubowych;

— oczkowe, dla przewodow podiaczanych pod s$rubg lub wkret, oczko o
Srednicy wewnetrznej wigkszej ok. 0,5 mm od $rednicy gwintu nalezy
wygina¢ w prawo;

— sprasowane konce zyl przystosowane do podtaczania pod srubg z koncowka
kablows, koncowke taczy si¢ z przewodem przez lutowanie lub
zaprasowanie z koncowka kablowa do lutowania.

zyty wielodrutowe moga mie¢ zakonczenia:
proste lub oczkowe, stosowane do przewoddéw miedzianych, z koncem
prostym lub oczkiem dobrze oczyszczonym i pocynowanym, takie
zakonczenia dopuszcza si¢ tylko w przypadku, gdy zaciski nie pozwalaja
na zastosowanie koncéwki lub tulejki: z koncéwka kablowa podiaczane
pod Srube; koncowke montuje si¢ przez prasowanie, lutowanie, lub
spawanie; z tulejkg (koncowka rurkowa) umocowang przez zaprasowanie

5.1.3 Sruby i wkrety w polaczeniach

— $ruby i wkrety do laczenia szyn oraz przewoddéw powinny mie¢ taka
dhugosé, aby po skreceniu polgczenia wystawaly co najmniej na wysokos¢
2-6 zwdj 6w. Nie dotyczy to $rub dostarczanych przez wytworce wraz z
aparatem, jesli zostanie zachowana wysokos¢ sruby ok. 2-3 mm, wystajacej
poza nakretke

5.1.4 Przylaczanie do gniazd bezpiecznikowych, opraw oswietleniowych itp,

— w gniazdach bezpiecznikowych przewdd doprowadzajacy nalezy potaczyd
z szyng gniazda ($rubg stykowsg), a przewod zabezpieczany z gwintem w
oprawach oswietleniowych i podobnym osprzecie przewodd fazowy nalezy
taczy¢ ze stykiem wewnetrznym, a przewdd neutralny z gwintem
(oprawka)

5.1.5 Montaz urzadzen rozdzielczych, oszynowania i osprzegtu.

Przed przystapieniem do montazu rozdzielnic nalezy sprawdzi¢
poprawnos¢ wykonania kanalow kablowych, przepustow szynowych,
wypoziomowanie ram nosnych pod rozdzielnicami.

— Montaz urzadzen rozdzielczych przeprowadzi¢ nalezy zgodnie z
odpowiednimi instrukcjami montazu tych urzadzen. Kable nalezy ukladac

W sposob zapewniajacy szybka ich identyfikacje i fatwy dostep.
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— Odgalezienia od szyn glownych i podlaczenia szyn do aparatow nie
powinny powodowa¢ niedopuszczalnych naciagéw i naprezen. W szynach
zbiorczych sztywnych stosowa¢ odpowiednie kompensatory

— Dla podigczenia szyn i kabli nalezy stosowa¢ standardowe Sruby z gwintem
metrycznym i z tbem szeSciokatnym Najmniejsze dopuszczalne odstepy
izolacyjne nalezy zachowac zgodnie z przepisami

5.1.6 Proby montazowe.

Po zakonczeniu robét elektrycznych w obiekcie , przed ich odbiorem
Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia tzw. prob montazowych, tj.
technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych robot wraz z dokonaniem
potrzebnych pomiaréw i prébnym uruchomieniem poszczegélnych linii,
instalacji, rozdzielnic, urzadzen.

Uwagi do realizacji robot

Wszystkie prace nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi
przepisami budowy i eksploatacji urzadzen elektrycznych. Po wykonaniu rob6t
nalezy pomiarowo sprawdzi¢ skutecznos$¢ ochrony od porazef. Na wszystkich
kablach ulozonych w kanalizacji kablowej oraz w ziemi nalezy zalozy¢
oznaczniki kablowe. Wszystkie roboty kablowe nalezy wykona¢ zgodnie z
wymogami normy.

5.2 Warunki ogélne wykonania:

— Ochrona przeciwporazeniowa

— Opornosci uziomu. Rezystancje uziemienia stupéw nie moga przekraczac¢
wartosci 30 Q

— Uwagi ogdlne

— Prace wykonawcze moze wykonac jedynie osoba (firma)
posiadajaca odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Materiaty uzyte do
budowy powinny posiada¢ atesty.

—  Wykonywanie wykopdéw pod rowy kablowe nalezy wykonywac¢ po
uprzednim wykonaniu probnych przekopow celem ustalenia istniejgcego
uzbrojenia podziemnego. Wszystkie wykopy wykonywac recznie bez
stosowania jakiegokolwiek sprzgtu mechanicznego.

— Fundament od posadowienia latarn zagtebia¢ w gruncie tak aby jego guma
krawedz - plaszczy mocowania stupa wystawata 2 cm nad poziom
chodnika - kraweznika

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady

Ogolne zasady kontroli jako$ci podano w Specyfikacji Technicznej ST
., Wymagania Ogblne" oraz w Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru
Robét Budowlano - Montazowych Tom V Instalacje elektryczne. Wszystkie
elementy robot instalacji elektrycznych podlegaja sprawdzeniu w zakresie:
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- zgodnosci z dokumentacjg i przepisami
- poprawnego montazu

- kompletnosci wyposazenia

- poprawnosci oznaczenia

- braku widocznych uszkodzen

- nalezytego stanu izolacji

- skutecznosci ochrony od porazen

6.2. Kontrola w trakcie montazu.

Urzadzenia i aparaty elektryczne oraz kable elektroenergetyczne powinny
posiada¢ atest fabryczny lub $wiadectwo jakosci wydane przez producenta.
Kontrola i badania w trakcie robot

- sprawdzenie i badania kabli po utozeniu, przed zasypaniem,

- sprawdzenie przepustéw kablowych, przed zasypaniem

- pomiary geodezyjne przed zasypaniem.

- uziemienia ochronne przed zasypaniem,

6.3 Badania i pomiary pomontazowe

Po zakonczeniu robot nalezy wykonaé proby pomontazowe i nalezy
sprawdzi¢:

- badania kabli elektroenergetycznych na rezystancje izolacji, zachowania
cigglosci zyl roboczych, zgodnosci faz w stupach

- pomiary rezystancji uziomow,

- pomiary skutecznosci ochrony od porazen

- mocowanie wysi¢gnikow i opraw oswietleniowych,

- prawidlowo$¢ wykonania ochrony przeciwporazeniowej oraz ciggtosé
przewodow tej instalacji,

- ustawienie shupow oswietleniowych,

- prawidlowo$¢ montazu urzadzen,

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST.

Jednostka obmiaru robot elektrycznych sa:
- [mb],
- [szt],
- [kpl],
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8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST.

Odbiorowi robét podlegaja:
- Linia kablowa os$wietlenia ulic,

Przy przekazywaniu linii do eksploatacji Wykonawca zobowigzany
jest dostarczy¢ zamawiajacemu nastepujace dokumenty:

- Dokumentacja powykonawcza,

- Geodezja powykonawcza,

- Protokéty izolacji,

- Protokoly uziemien,

- Protokdétly odbioru zanikajacych,

- Protokot odbioru przez Inspektora Nadzoru,

- Protokdt skutecznosci ochrony od porazen,

- Atesty,

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne wymagania

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-UWO01 ,,Wymagania
0golne".

9.2. Platnosci

Zgodnie z Dokumentacjg nalezy wykona¢ zakres robot wymieniony w p. 1.3.
niniejszej ST. Platnos¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakos$ci
robdt, w oparciu o wyniki pomiaréw i badan Cena wykonania robdt obejmuje:

— transport materialow i1 urzadzen na miejsce wbudowania

— wykonanie rob6t montazowych

— wykonanie podlgczenia urzadzen

— przygotowanie i zainstalowanie narzedzi montazowych i ich biezgca
konserwacja

— osadzenie niezbednych przepustow i ich uszczelnienie

— wlasciwe  oznakowanie i  malowanie, wykonanie tabliczek
informacyjnych

— wprowadzenie i podlaczenie koncoéwek przewoddéw w stupach

— zarobienie koncowek przewodoéw (lub obrobka kabli)

— oznaczenie przewodow

— wykonanie pomiaréw elektrycznych i wszystkich koniecznych badan (w
tym badanie linii, badanie obwodéw elektrycznych, badanie i pomiar
uziemienia ochronnego, badania i pomiary skutecznosci ochrony
przeciwporazeniowej),

— przeprowadzenie prac regulacyjno-pomiarowych

— proby montazowe, sprawdzenie dziatania poszczegdlnych urzadzen, o ile
jest to mozliwe i sprawdzenie funkcjonalnosci uktadu

— prace porzadkowe i doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego
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10.PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-80/B-03322 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Fundamenty
konstrukcji wsporczych

2. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie
wykonywania badan przy odbiorze

3. PN-88/B-06250 Beton zwykly

4. PN-88/B-30000 Cement portlandzki

5. PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie

6. PN-88/B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw

7. PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu

8. PN-76/E-02032 Oswietlenie drog publicznych

9. PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa

10. PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzenia
odbiorcze

11. PN-75/E-05100 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i
budowa

12. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa

13. PN-91/E-05160/01 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Wymagania
dotyczace zestawdéw badanych w pelnym i niepelnym zakresie

badan typu

14. PN-EN 60598-2-3 Elektryczne oprawy o$wietleniowe. Typowe wymagania i
badania

15. PN-79/E-06314 Elektryczne oprawy oswietleniowe zewngtrzne

16. PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powloce
polwinitowej na napigcie znamionowe nie przekraczajace 6,6 kV. Kable elektroenergetyczne
na napigcie znamionowe 0,6/1kV

17. PN-91/M-34501 Gazociagi i instalacje gazownicze. Skrzyzowania gazociggéw z
przeszkodami terenowymi. Wymagania

18. PN-86/0-79100 Opakowania transportowe. Odpornos$¢ na narazanie
mechaniczne. Wymagania i badania

19. BN-68/6353-03 Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku
winylu suspensyjnego

20. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

21. BN-66/6774-01 Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
pospolka

22. BN-87/6774-04 Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek

23. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania
przy odbiorze

24. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

25. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne

26. BN-89/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe. Ogolne
wymagania i badania.

27. BN-79/9068-01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy konstrukcji
wsporczych o$wietleniowych i energetycznych linii

napowietrznych
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28. Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE
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Instalacje elektryczne, wydanie COBR Elektromontaz

30. Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dn. 26.11.1990 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony
przeciwporazeniowej. (Dz.U. Nr 81 z dn. 26.11.1990 r.)
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