SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Naprawa drog gminnych kruszywem mineralnym tamanym
o granulacji 0-31,5 mm w 2019 r.

Brusy, 04.02.2019 r



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z remontem nawierzchni istniejacych drog gminnych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacji techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy
przy zlecaniu i realizacji robot na drogach bedacych w zarzadzie gminy Brusy.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem i odbiorem robot zwigzanych z remontem nawierzchni istniejacych drog
gminnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Nawierzchnia gruntowa - nawierzchnia z gruntu naturalnego albo ulepszonego mechanicznie
lub chemicznie, odporna na dziatanie ruchu.

Nawierzchnia gruntowa naturalna (profilowana) - wydzielony pas terenu, przeznaczony do
ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych, w ktorym wystepujacy grunt podtoza jest
wyréwnany i odpowiednio uksztaltowany w profilu podtuznym i przekroju poprzecznym
oraz zagegszczony.

Profilowanie drogi gruntowej - mechaniczne poprawienie poprzecznego przekroju drogi w
celu wyrdwnania wybojow i kolein i zapewnienia lepszego odwodnienia drogi.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robodt, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$¢ z SST
1 poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy teren wskazujac lokalizacj¢ drogi.

Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny
koszt.

1.5.2. Zgodnos¢ robot z SST

SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez przedstawiciela
Zamawiajacego stanowig cz¢S¢ umowy, a wymagania okre$lone w chocby jednym z
nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z SST.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu robot

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania
istniejacych obiektow (jezdnie, S$ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie robot, w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci zapdr 1 znakow, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Koszt zabezpieczenia terenu robot nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wlaczony w cene¢ kontraktowa.

1.5.4. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej.



Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny
Sprzet przeciwpozarowy.

Materiaty tatwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.5. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Jezeli teren robot przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowg Wykonawca bedzie
realizowa¢ roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowe] w sasiedztwie
robot, spowodowane jego dziatalnos$cia.

1.5.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie 1 s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow

2.1.1. Zrodha uzyskania materiatow

Wykonawca  przed  zaplanowanym  wykorzystaniem  jakichkolwiek  materiatow
przeznaczonych do robot, przedstawi przedstawicielowi Zamawiajacego do zatwierdzenia,
szczegOtowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatow

Zatwierdzenie partii materiatdw z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodia uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposob ciagly spelniaja wymagania SST w czasie
realizacji robot.

Whbudowane kruszywo musi spetni¢ Wymagania techniczne WT-4 “Mieszanki niezwigzane”
wymagania jak dla nawierzchni z kruszywa niezwigzanego obcigzonej ruchem KR1-2.

2.2. Materialy do wykonania roboét

2.2.1. Zgodno$¢ materiatéw z SST.
Materiaty do wykonania naprawy nawierzchni powinny by¢ zgodne z SST.

2.2.2. Grunt
Grunt jest podstawowym materialem przy naprawie nawierzchni gruntowe;.

2.2.3. Materiaty do ulepszania mechanicznego nawierzchni gruntowej

Przy naprawie nawierzchni gruntowej nalezy stosowa¢ kruszywo mineralne tamane frakcji
0-31,5 mm.



3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do rob6t powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdéw i ilosci
wskazaniom zawartym w SST.

Liczba i wydajno$¢ sprz¢tu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w SST i wskazaniach przedstawiciela Zamawiajacego.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania robot ma byc
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami
ochrony $rodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania naprawy nawierzchni gruntowej

W  zaleznosci od zakresu robot oraz sposobu ich wykonania, Wykonawca powinien
wykaza¢ sie¢ mozliwos$cia korzystania z nastepujacego sprzgtu:

— réwniarek

— walcoéw statycznych samojezdnych ogumionych lub gladkich do 8 ton

bron ci¢zkich rolniczych, glebogryzarek,

recznego sprzetu do drobnych robot naprawczych, jak topaty, oskardy, ubijarki reczne

itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkoéw transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 wlasciwosci przewozonych
materialow.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

4.2. Transport materialow

Grunt i materialy do ulepszania nawierzchni mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami
transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz
za jako$¢ zastosowanych materialbw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z
wymaganiami SST, projektem organizacji robdt opracowanym przez Wykonawce oraz
poleceniami przedstawiciela Zamawiajgcego.

Polecenia przedstawiciela Zamawiajacego powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w
czasie okreSlonym przez przedstawiciela Zamawiajacego, pod grozba zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposob wykonania robot przy remoncie nawierzchni powinien by¢ zgodny z SST.
W przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzystaé z ustalen podanych
W niniejszej specyfikacji.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:



— roboty przygotowawcze,

— naprawe nawierzchni,

— roboty wykonczeniowe.

Przy naprawie nawierzchni rozrdznia si¢ nast¢pujgce sposoby wykonania robot: profilowanie
drogi, uzupekienie ubytkow.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot nalezy, na podstawie, SST lub wskazan przedstawiciela
Zamawiajacego ustali¢ lokalizacje terenu robot.

5.4. Naprawa nawierzchni gruntowej profilowanej kruszywem mineralnym lamanym
0-31,5 mm.

5.4.1 Uszlachetnianie nawierzchni, uzupelnianie ubytkow

Ma na celu poprawe jakosci nawierzchni i jej no$nosci poprzez nawiezienie rozciggnigcie
i uwalowanie materialu drogowego kruszywa mineralnego !amanego mineralnego
o granulacji 0-31,5 mm, uszlachetniony odcinek drogi nalezy odpowiednio wyprofilowaé
a materiat zagesScic.

5.5. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z SST. Do robdt wykonczeniowych naleza

prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych rob6t do istniejacych warunkow terenowych,

takie jak:

— niezbedne uzupelienia zniszczonej w czasie robot roslinnosci, tj. zatrawienia,
krzewow, ew. drzew, rowOw, poboczy itp.,

— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zalozong jakos$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot 1 jakosci materiatow.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé kontrole robdt z czestotliwos$cia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ wymagane dokumenty,
dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (certyfikaty na
znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnos$ci, deklaracje zgodnosci, ew.
badania materialdow wykonane przez dostawcow itp.).

6.3. Badania wykonanych roboét

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ wizualnie:

— wyglad zewnetrzny wykonanej naprawy nawierzchni,

— poprawno$¢ profilu podtuznego i poprzecznego, nawigzujacego do pozostatej powierzchni
jezdni i umozliwiajacego sptyw powierzchniowy wod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny czas pracy sprzetu i ilos¢ wbudowanego materiatu
zgodnie ze zleconym zadaniem i SST.

7.2. Jednostka obmiarowa



Jednostka obmiarowa jest kilometr, tona, m? powierzchni drogi, dostarczonego materiatu.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty podlegaja ostatecznemu odbiorowi bez mozliwosci odbioréw koncowych.

Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do ich ilo$ci, jakosci 1 wartoSci.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej przy remoncie nawierzchni obejmuje:

— oznakowanie robot,

— dostarczenie materialéw 1 sprzetu,

— wykonanie nawierzchni wedlug ustalen specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprze¢tu.

10. NORMY

PN — EN 13242. ,Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materialow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym



