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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikdeghnicznej swymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwzanych z remontem nawierzchni istg@jch drég gminnych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacji techniczna (SST) stesma jest jako dokument przetargowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogaciuldrych w zaradzie gminy Brusy.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacjitygdag zasad prowadzenia robot zmanych
z wykonaniem i odbiorem rob6t zwanych z remontem nawierzchni istg@jch drog
gminnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Nawierzchnia gruntowa - nawierzchnia z gruntu rethego albo ulepszonego mechanicznie
lub chemicznie, odporna na dziatanie ruchu.

Nawierzchnia gruntowa naturalna (profilowana) - wigtbny pas terenu, przeznaczony do
ruchu lub postoju pojazdoéw oraz ruchu pieszyclkidvym wystpujacy grunt podiaa jest
wyrownany i odpowiednio uksztattowany w profipodienym i przekroju poprzecznym
oraz zagszczony.

Profilowanie drogi gruntowej - mechaniczne poypemie poprzecznego przekroju drogi w
celu wyréwnania wybojow i kolein i zapewnienia lepgo odwodnienia drogi.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robot, bezpieamwo wszelkich
czynnaci na terenie budowy, metodyyte przy budowie oraz za ich zgodfia SST |
poleceniami przedstawiciela Zamaviizggo.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy przekae Wykonawcy teren wskazg lokalizacg drogi.

Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne dNgwca odtworzy i utrwali na wiasny
koszt.

Wykonawca zapewni na witasny koszt obstgeodezyjn, w tym: wytyczenie inwestycji
w terenie, ewentualne rozstrzyganigtpliwosci co do przebiegu granic w terenie.

1.5.2. Zgodng& robdt z SST

SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekaz&gkonawcy przez przedstawiciela
Zamawiajcego stanowi czs$¢ umowy, a wymagania olflene w chéby jednym z
nich g obowpzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly wegalokumentacii.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabglzgodne z SST.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu robot

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego orazzyuania
istniegcych obiektow (jezdnie, sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urgdzenia odwodnienia itp.) na terenie robo6t, w olaesiwania realizacji
kontraktu, a do zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca zapewni state warunki widocgeio zapdér i znakoéw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzglldow bezpieczestwa.

Koszt zabezpieczenia terenu robét nie podledebnej zaptacie i przyjmuje esize jest
wiagczony w cen kontraktova.

1.5.4. Ochrona przeciwparowa



Wykonaweca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwapya
sSprzt przeciwpaarowy.

Materiaty tatwopalne dxlg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przemisa
zabezpieczone przed dgsém osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodwsvagarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez persafgkonawcy.

1.5.5. Ochrona wtassoi publicznej i prywatnej

Jezeli teren robét przylega do terenow z zabwdamieszkaniow Wykonawca bdzie
realizowa roboty w sposdb powodigy minimalne niedogodsoi dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzeniaudawy mieszkaniowej wasiedztwie
robot, spowodowane jego dziatafo@.

1.5.6. Bezpieczsstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcaedhie przestrzega przepisow dotycgych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrownaz nie spetniggych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgie, socjalne oraz
sprzt i odpowiedny odziez dla ochronyycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpiearmtwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe,.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

2.1.1. Zrédta uzyskania materiatow

Wykonawca przed zaplanowanym  wykorzystaniem jalkothlek  materiatow
przeznaczonych do robot, przedstawi przedstawimieltamawiagcego do zatwierdzenia,
szczeg6towe informacje dotyre proponowanegdrodia wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatow

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegoddia nie oznacza automatycznies wszelkie
materiaty z danegarodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia béadsv celu wykazaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegoddta w sposob ggty spetniag wymagania SST w czasie
realizacji robot.

Wbudowane kruszywo musi speiniWymagania techniczne WT-4 “Mieszanki
niezwigzane” wymagania jak dla nawierzchni z kruszywa niewigzanego obcizonej
ruchem KR1-2.

2.2. Materialy do wykonania robot

2.2.1. Zgodn& materiatdbw z SST.
Materiaty do wykonania naprawy nawierzchni powirnyg¢ zgodne z SST.

2.2.2. Grunt
Grunt jest podstawowym materiatem przy naprawieiegehni gruntowej.

2.2.3. Materiaty do ulepszania mechanicznego naeier gruntowe;j



Przy naprawie nawierzchni gruntowej nglestosowd kruszywo mineralne tamane frakcji
0-31,5 mm.

3. SPRAET

3.1. Ogolne wymagania dotyegce sprztu

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spyi, ktdéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét. Spek uzywany do robét powinien
by¢ zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w SST.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@a przeprowadzenie robdt, zgodnie z
zasadami okigonymi w SST i wskazaniach przedstawiciela Zamaygego.

Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robot ma By
utrzymywany w dobrym stanie i gotow do pracy. Powinien ldyzgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygeymi jego wytkowania.

3.2. Sprzt stosowany do wykonania naprawy nawierzchni grunteej

W zalenosci od zakresu robot oraz sposobu ich wykamaniVykonawca powinien
wykaza sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:

— rowniarek

— walcéw statycznych samojezdnych ogumionych lublgé&ddo 8 ton

— bron ckzkich rolniczych, glebogryzarek,

— recznego sprgu do drobnych robot naprawczych, jak topatkaody, ubijarki eczne
itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takighodkow transportu, ktére
nie wptyrg niekorzystnie na jaké wykonywanych robdt i wkxiwosci przewaonych
materiatow.

Wykonawca bdzie usuwé& na bieagco, na whlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami ha drogalslicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

4.2. Transport materiatow

Grunt i materialty do ulepszania nawierzchnozna przewozi dowolnymi srodkami
transportu, w warunkach zabezpiegeggh je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragatdnie z warunkami umowy oraz
za jakd¢ zastosowanych materiatbw i wykonywanych roled, ich zgodn& z
wymaganiami SST, projektem organizacji robdiracowanym przez Wykonaworaz
poleceniami przedstawiciela Zamaviizggo.

Polecenia przedstawiciela Zamaw@@go powinny by wykonywane przez Wykonawow
czasie okrélonym przez przedstawiciela Zamaw@ggo, pod grtdbg zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

5.2. Zasady wykonywania robot



Sposéb wykonania rob6t przy remoncie nawierzcpowinien by zgodny z SST.
W przypadku braku wystarczaych danych muna korzystd z ustalé podanych
w niniejszej specyfikaciji.

Podstawowe czynroi przy wykonywaniu robét obejmayj

— roboty przygotowawcze,

— napraw hawierzchni,

— roboty wykaiczeniowe.

Przy naprawie nawierzchni roztia st hastpujace sposoby wykonania roboét: profilowanie
drogi, uzupetnienie ubytkow.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robot natg, na podstawie, SST lub wskazazedstawiciela
Zamawiajcego ustali lokalizacg terenu robdét.

5.4. Naprawa nawierzchni gruntowej profilowanej kruszywem mineralnym tamanym
0-31,5 mm.

5.4.1 Uszlachetnianie nawierzchni, uzupetnianiebytkow

Ma na celu poprawjakasci nawierzchni i jej nénosci poprzez nawiezienie rozgniccie

I uwatlowanie materialu drogowego kruszywa mine¥gm tamanego mineralnego
o granulacji 0-31,5 mm, uszlachetniony odcinek dnoglezy odpowiednio wyprofilowéa

a materiat zaggcic.

5.5. Roboty wykaczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny by zgodne z SST. Do robd6t wykozeniowych nalz

prace zwazane z dostosowaniem wykonanych roboét do isioyeh warunkow terenowych,

takie jak:

— niezlkdne uzupetnienia zniszczonej w czasie robdflinnosci, tj. zatrawienia,
krzewéw, ew. drzew, rowow, poboczy itp.,

— roboty poradkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Celem kontroli robét dmzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wy&iniem, aby
osiagna¢ zatazong jakas¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot i jakgci materiatow.

Wykonawca bdzie przeprowadZa kontrole rob6ot z estotliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynd S .

6.2. Badania przed przysjpieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien uzySkaymagane dokumenty,
dopuszczajce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stasaw (certyfikaty na
znak bezpieczestwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgoéimodeklaracje zgodroi, ew.
badania materiatdw wykonane przez dostawcow itp.).

6.3. Badania wykonanych robét

Po zakaczeniu robot naley sprawdzt wizualnie:

— wyglad zewretrzny wykonanej naprawy nawierzchni,

— poprawnd¢ profilu podiwnego i poprzecznego, na@ujacego do pozostatej powierzchni
jezdni i umaliwiajacego sptyw powierzchniowy wad.

7. OBMIAR ROBOT




7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny czas pracy sgitz i ilos¢ wbudowanego materiatu
zgodnie ze zleconym zadaniem i SST.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowa jest kilometr, tona,’mowierzchni drogi, dostarczonego materiatu.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty podlegajostatecznemu odbiorowi bez siavosci odbiorow kacowych.

Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej oceniezyeistego wykonania rob6t w odniesieniu
do ich ildsci, jakasci i wartasci.

Odbior ostateczny robot nagstw terminie ustalonym w dokumentach umowgzdc od
dnia potwierdzenia przez przedstawiciela Zamawegjo zakaczenia robot.

Odbioru ostatecznego robdt dokona przedstawicgamawiagcego w obecrimi
inspektora nadzoru inwestorskiego i Wykonawcy.

9. PODSTAWA Pt ATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycce podstawy ptatndci
Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanawa jednostk
obmiarova.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej przy remoncie nawierzci@muje:

— oznakowanie robat,

— dostarczenie materiatow i spta,

— wykonanie nawierzchni wedtug ustalspecyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprau.

10. NORMY

PN — EN 13242 ,Kruszywa do niezwjzanych i hydraulicznie zwranych materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictiviegowym



